résistance

WWW
R

c “ capacité

inductance

Fig. Il : Systéme oscillant électritque.

Soit la pulsation électrique :

L = inductance ; C = capacité.

__”mowMM%“mﬁ mo%ﬁ_m:_ncm : résonateur d'Helmholtz

ur d'Helmholtz est un soli uni

longueur | a un . 1 SO ide creux muni d'un goulot. L _

ayant un Ew_amm MMOM%%%. et sa cavité posséde un volume V. _mm_m@: QM%MM_%P%

asse d'air contenue QwﬂM:wm:mmw_mﬂm_oocm au circuit oscillant mécanique. La
. Q H .

acoustique extérieure. est mise en mouvement par la pression

Fig. 12 : Systéme oscillant acoustigue.
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d'air vibrant dans le goulot:m = @ X Is.
@ — masse volumigue de I'air ; 1 = longueur du goulot ; & = gection du goulotl.

Le résonateur amplifie, en fonction de Ses caractéristiques, cerfaines
fréquences, et posséde sa fréquence de résonance.

R CH Y £<2
— 2n v
g = section dugoulot;! = longueur

Masse

= fréquence de résonance ; C = célérité
dugoulot ; V = volume du goulot.

Circult mécanique

e force F, ce

Lorsqu'un systeme mécanique est mis en mouvement par un
gysiéme exerce une réaction égale a la force. _

Impédance mécanique

Il s'agit du quotient delaf
la composante sinusoidale
direction de cette force.

ué a un systeme mécanigue, par

orce sinusoidale appliq
d'application, suivant la

de la vitesse de son port

_F
Z="y

7 = impédance ; F = force . Vv = vitesse.

Admittance mécaniqu
Il g'agit de l'inverse de

mom_m;:noamou:_n:o
Il s'agit de la gomposante reelle de I'impédance 3mom:Ecm.
Réactance mécanique
lis'agitdela composante imaginaire de I'impédance mécanique. Si la reéactance
g'annule, il apparait une fréquence de résonance et I'impedance correspond alors &
une résistance mécanique pure. A cetie fréquence correspond la vitesse de
déplacement maximale. _

Masse mécanique :
Il s'agit de la masse qui, multipliée par la pulsation, donne la réactance

mécanique. Ceite masse s'oppose & la variation du systeme mécanique considéré.
Elle est proportionnelie 3 la force agissant sur ce systéme.

Raideur mécanique
|| g’agit de la guan
mécanique. C'est l'inver
force appliquée au systeme.

e
I'impédance mécanique.

on, donne |a réactance

tité K qui, divisée par la pulsati
ose a une variation de la

se de la compliance. Celie-ci s'opp

Admittance “|._NAN = impédance),

Réactance : Me — |M| (M = masse, w = pulsation, K = raideur).

Masse mécanique = M = lw-:s = masse, F = force, 6 = accélération).

F

Raideur : K = .m*x.n raigeur, F = force, X = élongation).
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